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1.Wymagania wstepne
Technologie informacyjne, Podstawy sztucznej igeici

2. Program przedmiotu

Charakterystyka obszaru badwczego systemow wietaggch ze wskazaniem wktaduzrych dyscyplin, midzy innymi
ekonomii, sztucznej inteligenciji,informatyki, teiogier, teorii podejmowania decyzji i logiki. Potgalne obszary
zastosowa, ze szczegdlnym uwzglnieniem aplikacji internetowych, rozproszonychteggw sterowania oraz systemow
samozargdzapcych sk. Architektury systeméw agentowych i wieloagentolyw tym architektura modelujaca zachowanie
oraz reaktywn& agenta. Kluczowe wtaska systemu agentowego. Charakterystyka sposobéatediza, wspotdziatania i
komunikacji agentéw w systemach wieloagentowychcihégizmy radzace zachowaniem biologicznych agentéw (ludzkich i
zwierzecych) i ich implementacja. Wprowadzenie mteligencji stada od obserwowanych zachowaprzez
samoorganizagjdo dynamicznego wyboru realizowanych zZa¢ggorytmy mréwkowe). Ograniczenia i przysgto
systeméw wieloagentowych..

3. Metodyka zaje¢
Wyktady @1 prowadzone z wykorzystaniem prezentacji multimiegizh

4.Cel dydaktyczny przedmiotu

Poznanie nowego paradygmatu dajacego mogéiwazumienia i tworzenia systeméw rozproszonychtdwyjich zaktada
sie autonomiczné agentow (jednostek obliczeniowych) oraz ich zdédrao kontrolowania swoich zachoiwav kontelkécie
realizacji okrélonego zadania
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