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1.Wymagania wstępne 

Technologie informacyjne, Podstawy sztucznej inteligencji 

2. Program przedmiotu 

Charakterystyka obszaru badwczego systemów wieloagentowych ze wskazaniem wkładu różnych dyscyplin, między innymi 
ekonomii, sztucznej inteligencji,informatyki, teorii gier, teorii podejmowania decyzji i logiki. Potencjalne obszary 
zastosowań, ze szczególnym uwzględnieniem aplikacji internetowych, rozproszonych systemów sterowania oraz systemów 
samozarządzających się.  Architektury systemów agentowych i wieloagentowych, w tym architektura modelujaca zachowanie 
oraz  reaktywność agenta. Kluczowe własności systemu agentowego. Charakterystyka sposobów działania, współdziałania i  
komunikacji agentów w systemach wieloagentowych. Mechanizmy rządzące zachowaniem biologicznych agentów (ludzkich i 
zwierzecych) i ich implementacja. Wprowadzenie do inteligencji stada od obserwowanych zachowań poprzez 
samoorganizację do dynamicznego wyboru realizowanych zadań (algorytmy mrówkowe). Ograniczenia i przyszłość 
systemów wieloagentowych.. 

3. Metodyka zajęć 

Wykłady są prowadzone z wykorzystaniem prezentacji multimedialnych 

4.Cel dydaktyczny przedmiotu 

 Poznanie nowego paradygmatu dajacego mozliwość rozumienia i tworzenia systemów rozproszonych, w których zakłada 
się autonomiczność agentów (jednostek obliczeniowych) oraz ich zdolność do kontrolowania swoich zachowań w kontekście 
realizacji określonego zadania 
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